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Prtifungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(g) Aniage und Verfahren zum Etikettieren von Gegenstanden unterschiedlicher Grolie 

(g) Die Erfindung bctrifft cine Aniagc und cin Verfahren 
?um automatischen Etikettieren von Frachstucken (12), 
mit einer Forderbahn (1 0) zum Transport der Frachtstucke 
(12), einem an einer Etikettierstation (30) der Forderbahn 
(10) drtyeurdneteii Trayyesleil (18) und einern an deni 
Traggestell (18) angeordneten Etiketlierkopf (26) zur 
Ubergabe von Etiketten auf eine Etikettierflache (24) der 
Frachtstucke (12). Zur wahlfreien Festlegung einer Etiket- 
tierstetle werden mittets einer Kameraeinheit (14) Bildda- 
ten der Etikettierflache (24) erfafSt, aus den erfaBten Bild- 
daten in einer Steuereinheit (16) eine Etikettierposition 
des Etikettierkopfs (26) ermitlelt und der Etikenierkopf 
(261 mittels einer von der Steuereinheit (16) angesteuer- 
ten'Positioniervorrichtung (20) in die ermittette Etikettier- 
position raumlich verfahren. 
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Bcschrcibung 

Die Itrlindun*; hcirifn cine Anlaiic /.urn liiikoiiicrcn von 
( ic^cnsi'inHcn unlLTschicillichcr CiroBc, insbcsonderc 
iTachtsiuckcn. mil cincr I oriicrbahn /uiii 'I ransp(iri dcr CJc- 
^cnsiamlc, cinctn an cincr lilikcllicrslalion dcr I'ordcrbahn 
angcordncicn 'IVaggcsiclI, und cincin an dcni 'IVaggcsicil an- 
gcordncicn, cin Andriickorgan /.uni Aulnchrncn und An- 
druckcn cincs liiikciis aufwciscndcn liiikcilicrkopf /.ur 
■ libcrgabc von liiikcttcn aul cinc I jikcliicrnachc dcr (jc^cn- 
siiindc. Die lirfindung bctrilVl weitercin Verlahren /.urn liii- 
kcllicrcn vori (icgcnsliincicn unlcrscbicdlichcr (TroBc, insbc- 

'sondcrc I 'rachisiuckcn, bci^wclchcfn die (Iciicnsiandc auf ci- 

ncr I'ordcrbahn durch cine Itiikciiicrslalion transponien 
wcrdcn, und an dcr litikciiicrsiaiion niiiicis cincs bczuglich 
eines rraiitresiclls, bewegbaren Hiikcilicrkopis ein liiikcit 
au! cine liiikciiicrnachc dcr Clciicnsiandc aulgebraebrwird. 

fJcirii iTaehlvcrsand isl es /.ur Auloinalisicrung dcr 
I Vachli^ulahreniguni: bckannl. rnasehincnicsbarc Versandin- 
forrnation in I'onii von Slrichcodc-luikcnen auf die I Vachl- 
slLicke auf/ubrin^icn. Dabei wcrdcn die Versanddatcn in dcr 
Rcgcl nianucll in cin Hiikciicndruckgcrai cingcgebcn und 
die enisprechend codiencn liiikcilcn yon Hand aufeine Ireie 
I'akcinache aufgcklebi. Dicse' Verlalircnswcise ist jedoch 
persunalinicnsiv und aueh enisprechend rchlcranrallig. All- 2.S 
gcincin isl cs bci Anlagcn dcr eingangs gcnannicn An be- 
kannr, die luikctlen durch Vorschub cincs litikctiierkoprs 
auf das litiketlicrgui /u ubcrgcbcn. wobei dcr Vorschub 
(iurch cine leleskopiercndc Bewegun^! cincs Andruck/.ylin- 
ders erfolgt. Um hicrbei ciie Hiikcltcn cxakt pla/icrcn /u 
konnen. rniissen die iTachlguislucke an cincr l ordcrband- 
kanic ausgerichlei scin. Dabei kann es jedoch vorkoinnicn, 
dal.^ bereits bcsehririele, bedrucklc'oder bckleble l lacheii 
durch cin Itiikeli iiberklebl wer(ien. 

Ausgehend hiervon liegl dcr lirlindung die Aufgabe /.u- vs 
grunde, cine Aniage und cin Verfahren dcrcingangs gcnann- 
icn Art dahingehcnd /u vcrbesscm, dal.^ bci auioinalischciii 
Belrieb cin rasches unci posiiionsgcnaues Pla/icrcn von Uu- 
keilen auf variablcn Treicn Slellcn cincr lilikcllicrnachc 
rnoglich isi. Dabei soil cs auch niogheh scin, spc/.i(ische Da- 4J) 
icn cincs I Vachlslucks /.u cirassen und ais lilikcllcninhah /.u 
iiberlragen. 

'/ur Losung dicser Aulgabo wcrdcn die in den Ansprii- 
chen 1 unti 19 angcgcbcncn Merkinalskonibinalionen vor- 
gcschlagen. Voneilhalic Ausgcsialiungen und Wciicrbildun- 45 
gen dcr lirlindung crgcben sich aus den abhiingigcn Anspru- 
chen. 

lirfindungsgeinaL^ wird die Aulgabe ini Ilinhlick aufeine 
Hnkenieranlagc gclost durch cine Hrrassungseinheil /uni 
lirlassen von Bilddaien dcr liiikcliiernaehe eines an dcr Hii- 5i) 
keltiersiHiion /.cilwcilig ungchallcnen (Jegcn stands, cine 
Sicucreinhcii /uni Iiniiiiicln eincr liiikciiierposiiion aus den 
crlaBicn Bilddaien, und cine von dcr Sicucreinhcii angcsieu- 
enc Posiiionicr\'t>rriehlung /uni riiunilichcn Verlahren des 
Hiikcilicrkopis /wischcn cincr die 1 orderbalin rreigebenden 

nul/ten Teiinaehcn iVei aul'dcr I'likeiiicrnachc au plazicren. 

Uni den Hiikctiicrkopr in eincin dreidiniensionalen Ar- 
beilsbcreieh enisprechend unierschiedliehen Abnicssungen 
dcrCicgcnstande /u posiiionicren, isi cs vorgesehen, daB die 
Posilionicrvorrichiung drci senkrechl /ueinander verfalir- ' 
bare, cine Linearfuhrung aulweiscndc Lincarcinhcilcn lur 
einc drcidiniensionalc liiikciiicrbewegung des liiikeiiicr- 
kopls aufwcisi. 

- Urn einc inierpoliercnde, also abwcichend von den Achs- 
richiungcn verlaufcndc Vcrfahrbewcgung des lilikcllicr- 
kopfs /u crnioglichcn. isl es voricilhan, wenn die Linearein- 



hciicn glcich/ciiig anstcuerbar sind. 

/ur Ausfuhrung voncinander unabhiingigcr, nichl icle- 
skopiercnder Bewcgungen weisen die Uincarcinhciien je- 
wcils cincn in dcr Tjnearrii h rung mil ids cincs /ugeordnclen 
5 Posiiionieraniricbs hin- und hervcrlahrbaren Posilionier- 
schliiien auf, Dabei konnen die Posiiionierantricbe jcweils 
durch cincn Schriltrnoior und cincn mitiels des Schrilinuv 
lors umlaul'cnd angciriebcncn. niii dcni Posiiionicrschiiitcn 
gckoppcllcn Trcibricmen gebildei scin., 
*> /ur Vcd'ahrwegbcgren/.ung sind an (icn Lincarfuhr-ungen 
Jewcils /.wci auf die lindiagen des Posiiionierschlilicns an- 
sprechende lindschahcr angcordncl. 

- liine baulich vorieilhalic AusfuhrUng sichi vor/daR die 
Lincarfuhrung cincr crsien Linearcinhcil gcslcllfcsi ange- 
^ ordncl isl. die Lincarfuhrung cincr /wcilcn Lincarcinheii an 
deni Posilionicrschliiicn dcr ersicn Linearcinhcil und die Li- 
ncarfuhrung cincr driiien Linearcinhcil an dcni Posilionicr- 
schliiicn dcr /wci I en Linearcinhcil starr bcfcstigi isl, und dcr 
liiikeiiierkopf fesl mil dem Positionicrschlillen dcr driiien 
20 Linearcinhcil vcrbundcn isL 

/urLiikcitierung von PakclobernUchen unierschicdlicher 
TTohc isi cs besondcrs gunsiig, wcnn cine den Liikcllicrkopf 
iragcndc Linearcinhcil cine hori/.onlal uber die l-ordcrbalin 
ragendc Auslcgerschicnc als Lincarfuhrung aufwcisi, und 
wenn tlas y\ntlruckorgan mil cincr freicri Andruckllachc par- 
allel /,u dcr Ljikenierriachc ausgcrichlcl ist. 

Vorlcilhaflcrweise isi ciie lirfassungscinhcil durch cincn 
an dcr lilikcllicrslalion uber dcr l*ordcrbahn angeordnclcn.. 
die lilikcllicrnachc des /u clikcllicrcnden Cicgenslands bild- 
punklwcisc crfasscndcn Bildsensor. insbcsonderc cincn 
CCD-Sensor gcbildet. Damil wird cine clcktronischc Bild- 
vcrarbciiung crmoglichi, um beispielswcisc AdrcBaufkle- 
ber, Abscrulerangabcn, Briefrnarkcn elc. /u crkcmien und 
cine freic liiikellierslclle fcsi/ulegcn. /ur Beslimmung 
riiurnlicher Koordinalcn dcr Bildpunkic isl cs wcitcr von 
Vorlcil. wenn die lirfassungscinhcil /ur Beslimmung dcr 
ITohc dcr Cjcgensliindc ausgcbi Kiel isl. 
^ /AJr Pakelcodicrung isl cs voneilhafl, wcnn niiilcis dcr 
Sicucreinhcii auf die liiikcilcn auf/.udruckcndc liiikciienda- 
len, insbcsonderc Versandi n format ioncn aus den crfaBien 
Bilddaien cnnillelbar sind. Dabei kann die Sicucreinhcii /.ur 
Auswenung dcr Bilddaien hinsichllich cincr /.um Aulhrin- 
gcn des liiikeiics gecigneien freicn liiikellierslclle dcr lili- 
kcllicrnachc ausgcbildei scin. wobei die Stcucrcinhcii Posi- 
lionsdaicn cincr tier liiikellierslclle /ugeordnclen liiikcliicr- 
position des litiketiierkopfs an die Posilionicrvorrichiung 
ubcrmiiicli. 

/jjr Au^ringung pakcibc/.ogcncr liiikcilcndalen kann an 
dcr Hiikcuicrslalion ein von dcr Sicucreinhcii angcsleuerlcr 
Drueker, insbcsonderc cin Sirichcodc<lruekcr /.um Bedruk- 
kcn dcr liiikeitcn angcordncl scin. 

Sofem die liiikcilcn nichl in dcm liiikeiiierkopf selbsi 
ausgegcben wcrdcn. isl cs gunsiig. wenn an dem Traggcsiell 
cin vor/ugsweise mil einem Druckcr versehcncr litikclicn- 
spendcr befcsligi isi, und wcnn dcr lilikcHierl<opf in dcr 
>Vaneposiiion an cincr liiikeiipspenclcsiclle des linkciicn- 
sfWhdcr^ arigc(>i-dne! isi^^ X V^. ^ _ ^v; : _ 

Vorlcilhaflcrweise isl das Andriickorgan cnigcgcn dcr 
Kraft cincr Ruckstcllfedcr bcgarn/.l verschiebbar an dcm 
liiikeiiierkopf angcordncl. Damii wird ein sichcrcs Aurt)rin- 
gen yon liiikcilcn auch auf uncbenc lilikciiicrflachcn cr- 
moglichi. In dicser Ilinsichl isl es wcilcr voncilhaft, cincn 
bci Koniaki des Andruckorgans mil dcr lilikcllicrnachc an- 
sprcehendcn Koniakisensor vor/uschcn. Damii kann die /u- 
fuhr von Blaslufi /urn Abblascn cincs liiikells von dcm An- 
driickorgan und die Riickbewegung des liiikeiiicrkopfs in 
die Warlcposiiion nach MaBgabe cincs Umsicucrsignals des 
Koniaklsensors ausgelosi wcrdcn. 
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Uin (Icfinicnc Posiiioncn dcs Uiikctiicrkopfs ini Tcach-In* 
Bclricb I'csilc^cn /.u konncn, isl cs von Vortcil, wcnn cine an 
(icni IVajigcslclI angcordncic. zur manucllcn Uclaiigun^ (icr 
Pdsitionicrvdrrichtiing bcsiitninic TTandstcucrcinhcii vorgc- 
sehcn isi, wclchc inanucll auslosharc SchaliniincI /.ur tihcr-- 
miulung cicr moment ancn Posilionicrslcllung der Posiiio- 
nicrvorriehlung an die Sieuereinhcil aufwcisl. 

'/ur lx)sung der eingangs gcnannien Aulgabc in vcriah- 
rensinaBigcr Hinsichi wird vorgcschlagen, duB IJilddaicn 
der liiikciiicrHache eines an dor Hlikcllicrslalion /.cilwcilig 
angehaltenen (iegcnsiands erfaUi wcrden, aus den crfaBien 
Biiddaien in einer Sieuereinhcil cine Hlikcllicrposillon er- 
miiieli wird, und mitiels ciner von der Sieuereinheii ange- 
sieuerien Posilioniervorrichiung der lilikcliicrkopf /,wi- 
schen ciner die l orderbahn I'reigebenden Warlcposilion und 
der eriniuelten litikctiierposilion riiumlich verrahrcn wird. 

liine dreidimensionale l^>sitionierung wird voneilhafier- 
wcisc dadurch crreichi. daB der l-jikeltierkop!" durch Lincar- 
bewegungen von drei scnkrccht /.ueinandcr verfaiirbarcn T-i- 
neareinheiicn der Posilioniervorrichiung raumlieh bewegi 
wird. 

ITinsiehllich (ier Ansieuerung der drei aufeinander senk- 
rechlsiehenden Lineareinheiten isles besonders vorieilhafi. 
wcnn aus den Bildciaien auf cin geslellfesles karlesischcs 
Kmjrtiifialensy Men I be/A>gciie Posiduristlalen furtlie Posilio- 
nicrung dcs liiikciiierkoprs eriniuclt werden. 

liine rasche unti sieherc Positionierung dcs Hlikellier- 
kopls liiL^i sich daciureli crreiehen. daB der lilikcitierkopf 
durch gleich/eiiiges Ansicuern der I.incareinheiien in cine 
in eineni vorgegebenen Voreilabsland von der Itlikellicrfla- 
che befindliche Vorcilposition drei dimension a I verfahren 
wird, und dali der luikeiiierkopl" aus der Vorcilposition 
durcii Ansicuern eiiier senkrechl /.u der litikettierflache aus- 
gcrichleien Lineareiriheii unter Autbringung dcs lilikclls aut' 
die liiikcnicrflache eindimcnsional in die Htikeiiierposition 
vertaliren wird. 

lJ»ii unebene Pakeloberflachen /.u beriicksichligen, kann 
die Hewegung des litikellicrkopls in <Iie Mtikellierposition 
beirn Ansprechen eines liliketienkontakl niit (ier litikellier- 
lliichc scnsiercnden Koniakt sensors unigckchn wcrden, wo- 
bei cier max i male Verfaiirweg ticn Voreilabstand um cinen 
.vorgegebenen lieirag ubersieigi. 

I III lolgenden wird die MrHndung an hand eines in der 
/eichnung in schemaiischer Weise dargestellicn Ausluh- 
rungsbeispiels niiher erliiuieri. Its /.eigen 

Fig. 1 cine lilikellieranlage /.urn lilikellicren von I Vachl-. 
s I lie ken an ciner lortierbahn in der Draufsicht: und 

Fig. 2 eine Vorderseiienansichi tier liiikeiiieranlage. 

Die in der /eichnung dargcslellle lilikettieranlage dient ^ 
/um aulomalisehcn liliketlieren von auf ciner l orderbahn 
10 iransp(>nienen I rachlsiiickcn h/.w. Pakcien 12 und um- 
falSl cine Kameraeinheil 14, eine Slcuereinheit 16, cine an 
cine III Traggcstell 18 angcordnele Posilioniervorrichiung 20 
sowic cinen iiiiiiels (iem Posilioniervorrichiung 20 /wischen 
cincni It!ikciienspen<ler 22 und einer litikellierllache 24 <ies 
iTachlsiucks 12 veriahrbaren liiikeiiierkopr 26 /.ur tJber- 
gabc von Hiiketien 28. " 

Die in Fig. 1 in Vcrbimiung mil der ,Slcuercinheit 16 als 
Schallschenia dargcslellle Kameraeinheil 14 wird durch 
cine Videokamera gcbildei, die raumt'esi uber der insgcsamt 
mil 30 bc/cichneten Iviikeiiicrsialion angeordnei ist und mit 
cincin Bildaufnehmer 32, bcispielswcisc cinem CX.'D-Sen- 
sor, die Obcrsciic des /ur liiikeliierung /cilwcilig angehalte- 
nen Irachlslucks 12 unier lir/eugung von Bilddaicn bild- 
punklweise crfaBl. Durch Millei /ur 1-okuscinsieIlung isl die 
Kameraeinheil 14 auch (ia/u ausgcbildet, die Hnifcrnung /ur 
Obcrflache des I 'rachisiijcks 12 und daiiiii dessen Ilohe /.u 
besiiinmen. 
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Die crfaBicn Bilddaicn wcrden in einer ("PU der Sieuer- 
einhcil 16 ausgcwcnei. um sowohl auf die liiikciien auf/u- 
druckende liiikeliendaicn als auch cine gecigneic 1 i liken ier- 
slelle aul'dcr in dem Ausriihningsbcispicl durch cine'leiinii- 
che der Pakclobcrseile gebildelcn l-likellierflachc 24 /u er- 
miiieln. Die iMikeiienciaten konncn dabei von einer (X'R- 
lA^scrouline als Versaridin formal ionen aus den Bikklatcn ei- 
nes cine iLmpfangeradrcssc enlhaliendcn A<lressleldes 34 
ausgelesen wcrden. /ur Ansieuerung der Posi i ionic r\H>rric h- 
lung 20 bcslimml eine weilere Programmrouiinc nach vor- 
gegebenen Krilerien cine freie Ittikcnicrsiclle aus den BiUl- 
daien der Hlikcnicrnachc24 unii enuineli die Posilionsdaien 
einer enisprcchendcn lilikcltierposilion dcs lilikcllierkopfs 
26. Die Posilionsdaien las sen sich iiber cine Daienuberlra- 
gungseinrichiung 36 nach cinem gccigncicn Protokoll an ci- 
nen an deni Traggestcll IX angcordnctcn Achscontroller 38 
der Posilioniervorrichiung 20 iibeniiincln. Die Daicnubcr- 
iragungscinrichtung 36 arbeilet bidirektional. um auch Sta- 
tu sdai en und inshesondcre Slorfiiclduhgen an die Sieuerein- 
hcil 16 ruckmclden /u konncn. 

IJber deh Achscontrollcr 38 wcrden clic Posilionsdaien in 
elektrischc Signale /ur Ansieuerung von drei senkrechl /u- 
einandcr vcrfahrbaren .Lincarachsen b/w. Lineareinheiten 
40, 42, 44 (icr Posilioniervorrichiung 20 umgcsei/i. Die TJ- 
nearcinlieiicn 40. 42, 44 wciscn jcwcils cine T jncarrulirung 
46, 48. 50 auf, entlang wclcher cin Positionicrschliilen 52, 
54. 56 mitiels eines /ugeordncien Posilionicraniricbs ver- 
lahrbar isl. Die Positionicraniriebe unifasscn jcwcils cinen 
Schrilimotor58, der iiber cinen an der Jewciligcn Lincarfiih- 
rung umlaufendcn /^ihnricmen (nichl ge/cigi) niii dcm /u- 
gcordnelcn Positionicrschliilen gckoppclt isl. 

Wie inshesondcre aus Fig. 2 ersichtlich. isl die in Trans- 
port- b/w. X-Richiung verlaufeiule I jncarfuhrutig 46 durcli 
/wei gcsiellfesi monticrle. /u einander parallele Puhrungs- 
schienen 60, 60' gcbildei, an denen jcwcils cin Schhitcnteil 
62. 62' des Posiiionierschlitiens 52 /ur-Befesiigung einer die 
verlikale (/-) Linearfuhrung 50 bildenden 1 uhrungsschienc 
64 angeordnei ist. Durch die /weipunkt-Iiefcstigung wird 
eine gegen auflrclcndc Drchnicimente ausreichcnd bela- 
slungslestc Aulliiingung der l-uhrungsschienc 64 crreichi, 
an deren Positionicrschliilen 56 wiederum eine als Ausleger 
hori/ontal iiber die 1 orderbahn 10 ragende. die Y-Linearfiih- 
mng 48 bildendc l-iihrungsschicne 66 befesiigt isl. Die Linc- 
arluhrungcn 46, 50 spannen somii in einer Porialanordnung 
eine vcnikalc Mbene auf, gegeniibcr wclcher (ier den l-likcl- 
lierkopf 26 tragcncie Posilit)nicrschlillen 54 enllang der l uh- 
rungsschicne 66 senkrechl verfahrbar isl. Damii lUBl sich der 
litikeiiierkopf 26 innerhalb des Verfahrbcrcichs der Positio- 
nicrschliilen 52, 54, 56 wahlfrei riiumlich (X>silionicren. 

/jjiii Ant rich des uniercn Schliltcntei Is 62' <ler Lincarein- 
heit 40 ist dercn gcsiellfesi angeordneier .Schriiimfitor 48 
iiber cine Koppelwelle 68 mit dem an der l uhrungsschicnc 
60' umlaufentlen /^hnricmen vcrbunden. Die 1 Anergic vcr- 
sorgung der weiieren, mit licn Puhrungsschicnen 64. 66 mii- 
beweglen Schritimotoren 58 erfolgl iiber Schleppkclien 70, 
iiber wclchc auch (tie erforderlichcn Versorgungs- und Si- 
gnalleitungen des litiketiicrkopt's 26 gefUhn sinti. Um die 
Verscbiebcbewegungen der Posilionierschlillen 52. 54, 56 
durch cine Sicherlieiisschahung /u begrcn/cn, sind an den 
I'lndabschnittcn der 1-iihrungsschienen 60, 64. 66 lincischal- 
ler 72 /ur Abschaliung Schriilmoloren 58 angeordnei, 

Der I'tikctiierkopf 26 wcisi /ur tJbcrgabc der Mlikciien 28 
cin Andruckorgan 74 aul, das mit ciner /um Aufnchinen und 
Andrlicken des liiikcits 28 ausgebiideten Andriickflachc 
(Stempel 76) parallel /u der lilikelticrnaehe 24. also hori- 
/x>nial ausgerichiei isl. Um bei dcm Anciriickvoi^ang cin si- 
cheres Aulliringen des liiikells 28 auf die liiikeiiicrllache 24 
/u gewahrlcisien, isl der Sic mpcl 76 iiber cine vorgcspannic 
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Druckfcilcr 7« an dcnr'schliiicnrcslcn Toil «0 dcs Hiikciiicr- 
kopl's 26 aht:cslul/.t. Das Andruckorgan 74 isr in bckanntcr 
Wcisc ubcr niintlcsicns cine an (icin Sicinpel 76 niuncicn<ic, 
nichi gc/ciL'tc Saii^*- iind HIaslcitiing /uni Ansaugcn und 
Ahblascn cincs liltkcils 28 auspchikict. Dcs wcilcrcn sind an 
ticni Amirijckori!an 74 cin bci Konlaki tics Sicnipcls 76 niii 
dcr liiikcliicrniichc 24 ansprcchcndcr Koniaktscnsor 82 und 
cin aiil das Vorhandcnscin odcr Nichi-Vorhandcnscin dcs 
l-iikcMs ansprcchcntlcr. nicht i:c/.eigicr liiikciicnscnsor an- 
^corcincl. 

Dcr an dcni Cjcslcll lixicric Hlikciicnspcndcr 22 wcisi 
cine Vorraisrollc 84 auf. von dcr cin Scibsiklcbcchkciicn 
trai!cntics iiiikciicnband ab^c/ni»cn und ubcr cine Kanic 87- 
spii/.winklii: unigclcnkl wird, so daB das /.uvordcrsi.aurdcni 
l-iikcncnband an|»cordnctc lilikcll 28 mil seiner nichiklc- 
bcndcn Obcrsciic nacli i>ben wciscnd /.ur Aulnahnie /.ur 
Vcrliiguni! stchi. In dcni liiikeiienspcndcr isi cin Drucker 86 
anticordncl. dcr von dcr Slcucrcinhcil 16 mil den als Strich- 
C(xic aur/uilriickcnticn, die Versandinfon nation en cnlhal- 
icntlcn I'likclicndalen vcrsor^! wird. 

Die l*cstle>:un^ vor>;egcbcncr Posiiioncn dcr Posiiionier- 
vorrichiun^ 20, inshesondcre dcr Wari position und cincr 
Nullpunktspt>siiion. crlol^i durch einc liinlem-Prograinrnie- 
rung, bci welchcr die Schrillmoioren 58 im Tipp-Bclricb niit 
Ililfc von lietlicnlasicn 88 dcs Achsconirollers 38 manuell 
anjicsleuen unci die bei lirreicheh cincr gcwLinschlcn Posi- 
tioniersielking aufdicse Weise eingcslcMicn Sicuerspannun- 
gen liber cine Spcicherlaslc 90 als cnisprechende Posilions- 
daien an die Slcucrcinhcil 16 /.ur Spciehcrun^ ubcnniilcli 
wercien. 

licim lieiricb dcr lilikcl lie rani age werdcn durch cin Ab- 
laulprogranim in dcr Slcucrcinhcil 16 die von dcm lilikci- 
lierkopf 26 atiAUtJchmenden Posiiioncn tlurch Positionsda- 
len beslimmi, die entsprechen(i dcr Anordnuhg dcr drci auf- 
einamler senkrechlsichenden Linearcinhciten 40, 42, 44 in 
einem gcslcllleslcn rechlwinkligcn karlesischcn K(H>rdina- 
icnsysicm riiumlich feslgclcgl werdcn. Dicsc Posiiionsdalen 
lassen sich dann durch den Achsconirollcr 38 in gccignele 
Spannungssignalc /.ur Ansleucrung dcr- Schrillmoioren 58 
umsci/cn. 

I 'ur den l-iikeuicrvorgang wird das Pakei 12 in dcr Itiikel- 
ticrsiaiion 30 /.eilweiiig angchahen. Dcr liiikcllierkopr 26 
belindei sieh tiabei in einer die l ordcrbahn 10 iVeigcbenden 
Warleposiiion ubcr dcr litikclicnspcndckanic 87, In dieser 
SicIIung kann cin /.u ubergebendcs liiikeii 28 mil seiner 
nichiklebendcn Obcrsciic an den Siempcl 76 angcsaugl wcr- 
tien. AnschhcBcnd vcrfahn ilic Slcucrcinhcil 16 /.unachsi 
die X-Lincarcinhcii 40 b/w. dcren Posilionicrschhlien 52 in 
cine Sicherheilstx>siiion in vorgcgebenem Voreiiabstand 
von item liiikciienspendcr 22. Stxiann wird durch gleich/.ci- n) 
liges Vcrrahren der drei I .incareinheilcn 40. 42, 44 cine Vnr- 
cilposiiion in vorgcgebenem Absland von der Itlikcilicrfla- 
ehc 24 ubcr der darauf vorgeschenen Itlikcnicrsiellc ange- 
slcucrl. Die Voreilbewegung erl'olgi "inlcn^hcrcnd" in deni 
Sinne. daB der lilikellicrkopr 26 nichi aulcinandcrloigend 55 
cnilang <icr K<x>rdinaien- b/w. Lincarachsen, sondern auf 
c!c!ii!»ka^^^ ^ 
der Voreilpt>siiion wird scxiann dcr liiikciiierkopf 26 durch 
alleinigcs Ansteucrn der /-Lineareinhcii 44 in die liiikci- 
lierposilion abgcscnki. Dicsc eindimensionalc Bewegung 
wird cniwaicr durch cin Umsieucrsignal dcs Koniaklsen- 
sors 82 gesioppi (xlcr nach einem den Vbrcilabsiand urn ci- 
nen vorgcgcbcnen IJcirag ubcrsleigenden maximalcn Vcr- 
fahrwcg ahgebr<x;hcn. Auf dicsc Weise wird gcwiilirlcisiei. 
daB auch bei cincr von dcr cnnilichcn Pakcihohc inncrhalb 
dcfinicrter (Jren/.en abweichemien Ilohc <icr liiikcltiersicllc 
cin Andriicken dcs Slempcis 76 moglich isi. Da das An- 
druckorgan 74 cnigegcn der Krall der Uucksicliredcr78 vcr- 
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schicbbar ist, wird die A ndruck bewegung gcdampiu so daf5 
das 1 Yacht si Lick 12 nicht heschadigl wird. Zum Sen si ere n 
dcs lilikctlcnkoniakis kann der Koniaktscnsor 82 beispiels- 
weisc uufcine Ke|:iii vbewegung dcs Andriickorgans 74 an- 
sprechcn. Dabei wird sogleich die Mlikeilenansaugung un- 
icrbrochcn und das abergebenc liiikett 28 durch cincn Bias- 
iulisioB auf die lilikclliernache 24 abgeblasen. Nach criolg- 
icr litikcttenubcrgabc wird der i-tikclticrkopl 26*unter Uni- 
kehr dcs vorsiehcnd bcschricbcnen Bewcgungsablaut's in 
die Warleposiiion /uruckgeiahrcn und das l-rachtsiuek 12 
aus der I'tikctiicrstation ablransporticrt. 

/AJsammeniassend isi tolgendcs fcst/.uhahen: Die Hr fin- 
dung bet ri lit einc Anlagc untl cin Verfahrcn /.um auioinati- 
schen liiikctlicren von iTUchlstuckcn 12, mil cincr Porder- 
balin 10 /uin Transport der ]>achtstuckc 12, einem an cincr 
I'likciticrsiaiion 30 dcr Pordcrbahn 10 angeordncicn Trag- 
gcsiell 18 und einem an dcni Traggcsiell 18 angcxirdneicn 
Ittikctiicrkopf 26 /.ur IJbcrgabc von Itiikclten auf cine Hti- 
kciiiernache 24 der PVachtstucke 12. /ur walillVcien I'eslle- 
gung cincr PJikeliierslcIlc werdcn niilteis einer Kaincracin- 
hcil 14 Bilddaten dcr Hlikciticrnachc 24 crfaBl, aus den er- 
faBtcn Bilddaten in einer Slcucrcinhcil 16 cine Hiiketticrpo- 
siiion dcs Hiikcliierkoprs 26crmillelt und der PLlikelticrkopr 
26 milleis cincr von dcr Slcucrcinhcil 16 angesleuerten Po- 
siiioniervorrichtung 20 in ilic eniiiliclle MlikcllicqHxsiliun 
niunilich verfahrcn. 

Patcntanspruchc 

1. Anlagc zum liiikeliieren von Gcgcnslanden untcr- 
.schiedlicher CiroBc, inshesondcre l-rachisiucken. mil 
cincr'l orderbahn (10) /.um Transport dcr Gegcnstandc 
(12), eiiicm an cincr liiikcliierstalion (30) der Porder- 
balin (10) angeordncicn rraggcslell (18). und einem an 
(iem Traggcsiell (18) angeordncicn , cin Andruckor^an 
(74) /.um Aulnehmcn und Andriicken cincs Hiiketls 
auiweiscndcn liiikelticrkopf (26) /ur Ijbcrgabe von 
lilikclten (28) auf cine Hlikeilicrnachc (24) der(]cgen- 
slandc (12), ^ekennzcichnct durch cine Prfassungs- 
cinhcit (14) /.um Hrfassen von Bilddaten dcr liiikcitier- 
niiche (24) cincs an dcr litikclticrslalion (30) /x;itweilig 
angchaltcnen CJegensiands (12), einc Slcucrcinheit (16) 
/.uni linnitlcln einer Hiikeliierposiiion aus den crfal.^ten 
liilddaten, und cine von der Slcucrcinhcil (16) ange- 
steucrte Posit ionier\'orrichtung (20) /.um riiumlichcn 
Vcrfalircn <lcs Pilikeltierkopfs (26) /wischcn cincr die 
Porderbahn (10) freigehcnden Warleposiiion und dcr 
crmittcltcn litikciiierposiiion. 

2. Anlagc nach Anspruch 1, dadurch gekenn/cichnct, 
daBtiie Posit ioniervorrichlung (20) drei scnkreehi /.u- 
einander verfahrbare. jewcils einc T.inearfiihrung (46, 
■48, 50) aufweisendc I.incareinheitcn (40, 42, 44) fur 
cine dreidinicnsionare litikeltierbewcgung dcs Htikct- 
ticrkopfs (26) aul weisi. 

3. Anlagc nach Anspruch 2, dadurch gckcnn/eichncl, 

„ daB die Lineareinhciicn (40. 42,44) /.ur Ausfuhrunp ci- - 
■ ' - ncr 1 nt c rpo h c rc n de n Ve rl ah r be weg u ng dcs pj i kcl I i cr- ^ 
kopfs (26) gleich/x;iiig anslcuerbar sind. 

4. Anlagc nach Anspruch 2 i\\cr .1. dadurch gekenn- 
/x;ichnet, daB die Lincareinheiien (40. 42, 44) jewcils 
cincn in dcr Lincarfuhrung (46, 48, 50) niilicls cincs 
/.ugeordnctcn Posiiionierantriebs (58) bin- und hervcr- 
fahrbaren Positionicrschlitten (52, 54, 56) aufwciscn.. 

5. Anlagc nach Anspruch 4, dadurch gckcnn/cichnci, 
daB dcr Positionicrantricb cincn Schritlmoior (58) und 
cincn mitiels dcs Schrittmotors (58) umlaufend angc- 
iriebcncn, mil dcm Posilionierschliitcn (52. 54. 56) ge- 
koppclien Trcibriemcn umfaBt. 
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6. Anlagc nach cincru dcr An sprue he 2 bis 5, dadurch 
gckcnn/.cichncl. daB an den T.incurfuhrungen (46, 48, 
50) jcweils /.wci aufdic lindlagcn des Posilionicrschlil- 
icns (52, 54. 56) ansprcchende V.ndschalier (72) angc- 
ordnci sind. ' 5 

7. Aniage nach cinem tier Anspruehc 2 bis 6. dadurch 
gekenn/eichnci, daB ciie Lincarfuhrung (46) cincr cr- 
slen Lineareinhcii (40) gcslelltcsi angcordnct isi, die 
Lincarl'uhrung (50) cincr /.weiicn Lineareinhcii (44) an 
ilcm rosiiionierschlilicn (52) dcr crsicn Lineareinhcii lo 
(40) unci die T-inearPuhrung (48) cincr drilicn Linea- 
reinhcii (42) an deni Posiiionierschliticn (56) dcr /wci- 
icn Lineareinhcii (44) slarr bcfcsiigl isl, und dcr Ml ike i- 
licrkopf (26) fcsi niii dciii Posilionicrschlillcn (54) dcr 
drincn Lineareinhcii (42) vcrbundcn isi. i-^ 

8. Anlagc nach eincni dcr Ansprlichc 2 bis 7, dadurch 
gckenn/.cichnci, dal3 cine den lilikciiicrkopf (26) ira- 
gende T jnearcinhcil (42) cine horizon I al iibcr <iic lor- 
dcrhalin (10) ragcndc Auslegcrschicnc. als Lincarfuh- 
rung (48) aufweisi, und das yXndruckorgan (74) mil ci- 20 
ner freien AndruckHache (76) parallel /u dcr lilikcuicr- 
riachc (24) ausgcrichtet isl. 

9. Anlagc nach cincnt dcr Anspruehc 1 bis 8, dadurch 
gckcnn/cichnci, dal3 die Itrlassungscinhcii (14) cinen 

an ilcr lilikcllicrslalimi (30) ubcr dcr rOrdcrbalin (10) 25 
angcordncicn, die litikcllicrflachc (24) des /.u ciikcltie- 
rcndcn CJcgcnslands (12) biklpunkiwcise crfasscnden 
(iildscnsor (32). insbesondcrc cinen (XH^-Scnsor auf- 
weisi. 

10. Anlagc nach cincin dcr Anspruehc 1 bis 9, dadurch 30 
gckcnn/.cichnci. dad die lirfassungscinhcii (14) /.ur Be- 
siiniMiung'der TTohc dcr Gcgcnslande (12) ausgcbildct 
isL 

11. Anlagc nach cincni dcr Anspriichc 1 bis 10. dn- 
durch gekenn/cichncl. daB mil ids dcr Sicucrcinhcii vs 
( 16) aufdic Llikcilcn (28) aufy.udruckcn<ie liiikcilcnda- 
icn. insbcsomlcrc Versandin formal ioncn aus den erf a 

len Bilddaicn cnuillclhar sind. 

12. Anlagc nach cinem dcr Anspriichc 1 bis 11, da- 
durch gckcnn/.cichnci. daB die Sicucrcinhcii (16) /.ur 4<) 
Auswcriung dcr Bikldaicn hinsichtlich cincr /.uin Auf- 
bringcn des Llikclls (28) gecignclcn freien Hlikcllicr- 
sielle dcr Llikctlierniichc (24) ausgcbildel isl, und die 
Sicucrcinhcii (16) Posiiionsdaicn cincr dcr liiikciiier- 
stellc /.ugcordncicn l:iikctiicrfX)sition des Liikcilier- 4.s 
kopfs (26) an die Pcsitioniervorrichlung (20) Libcnnil- 
ich. 

13. Anlagc nach cinem dcr Anspriichc 1 bis 12, da- 
durch gekcnn/eichnet, dal3 an dcr iJiketticrsiaiion (30) 
cin von dcr Sieuereinheit (16) angcsicucncr Drucker so 
(86). insbesondere ein Slrichcodedruckcr /.uin lk*druk- 
ken dcr liiikciicn (28) angcordnci isl. 

14. Aniage nach cinem dcr Anspriichc 1 bis 13, da- 
durch gckcnn/.cichnci, daB an dcm Traggcsicll (18) cin 
vor/.ugswci.sc mil cinem Oruckcr (86) vcrschcncr liii- 55 
kciicnspcndcr (22) bcfcsiigl isl, und daB dcr liiikcuicr- 
kopf (26) in dcr Warlcposilion an cincr lit ike llcnspcn- 
desicllc (87) des lilikciicnspcndcrs (22) angcordnci isl. 
LS. Anlagc nach cinem dcr Anspriichc 1 bis 14, da- 
durch gckenn/x:ichncl, daB das Andruckorgan (74) cnl- 6*) 
gcgcn dcr Krafl cincr Riicksicllfcder (78) bcgrcn/.i vcr- 
schicbbar an dcni lilikctiicrkopf (26) angcordnci isl. 

16, Aniage nach cinem dcr Anspriichc 1 bis 13, gc- 
kcnn/cichnci durch cinen bci Koniaki des Andruckor- 
gans (74) mil dcr Itiikcuicrflachc (24) ansprcchcndcn 65 
Konlaki sensor (82). 

17. Anlagc nach Anspruch 16, dadurch gckcnn/.cich- 
nci. daB die /ufuhr von Blaslufl /jjiii Abblascn eincs 



Itiikcils von dem Andriickorgan (74) und die Ruckbc- 
wcgung des Ljikcliicrkopfs (26) in die Warlcposilion 
nach MaBgabc cincs Umslcuersignals des Kontaki sen- 
sors (82) auslosbar sind. 

18. Anlagc nach cinem dcr Anspriichc 1 bis 17, gc- 
kcnn/cichnci durch cine an dcni Traggcsteil (18) angc- 
ordneic, /ur manucllcn liciaiigung.dcr Posilionicrvor- 
richiung (20) au.sgebildclc I landsicucrcinhcii (38), 
wclchc nianucll auslosbarc Schalimilicl (90) /ur IJbcr- 
milllung dcr momcntancn Posilionierslcllung dcr Posi- 
lioniervorrichlung (20) an die Sicucrcinhcii (16) auf- 
weisi. 

19. Vertahren /um Llikciiicrcn von CJcgcnsiandcn un- 
icrschicdlichcr GroBc, insbesondere I Vachistiickcn, bci 
wclchcm die Gcgcnslande (12) auf cincr l ordcrbahn 
(10) durch cine Liikciiiersiaiion (30) iransporlicrl wcr- 
den, und an dcr Liikciiiersiaiion (30) miiicls cincs bc- 
/Liglich cincs 'IVaggesiclls (18) bcwcgbarcn Liikciiicr- 
kopfs (26) cin Itiikcii (28) auf cine liiikctiicrnachc (24) 
dcr Cicgcnsliindc (12) aufgcbrachi wird. dadurch gc- 
kcnn/cichnci. daB Bilddaicn dcr Llikcilicrllachc (24) 
eincs an dcr Itlikcilicrsiaiion (30) /cilwcilig angchalic- 
ncn Gcgcnsiands (12) crfaBi wcrdcn, aus den crfaBlcn 
Bilddaicn in cincr Sicucrcinhcii (16) cine litikcllicrpo- 
silion crmilicli wird, und millcis cincr von dcr Sicucr- 
cinhcii (16) angcslcucrlcn Posilionicrvorrichlung (20) 
dcr Ltikcllicrkopr (26) /wischen cincr die Iwdcrbahn 
(10) frcigcbcndcn Warlcposilion und dcr crmiiicllcn 
liiikctiierposiiion riiumlich verfahrcn wird. 

20. Veri'ahren nach Anspruch 19, dadurch gckcnn- 
/x;ichnct, daB dcr liiikciiicrkopf (26) durch Lincarbc- 
wegungen von drci scnkrcchi /.ucinandcr vcrfahrbarcn 
Lincarciiihcilcn (40. 42, 44) dcr Posilionicrvorrichlung 
(20) raunilich bcwcgl wird. 

21. Verfahrcn nach Anspruch 19 cxier 20, dadurch ge- 
kcnn/.cichncu daB aus den Bilddaicn auf cin gcsielire- 
sies kancsisches KcKirdinaicnsyslcm bc/ogcnc Posiii- 
onsdaicn fiir die Posiiionicrung des Liikcllierkopfs (26) 
crmiucli wcrdcn. 

22. Verfahrcn nach Anspruch 20 oder 21 , dadurch ge- 
kenn/.cichneu daB dcr liiikciiicrkopf (26) durch glcich- 
/^iligcs A n si cue m dcr Lincarcinhciicn (40. 42, 44) in 
cine in cinem vorgcgcbcncn Vorcilabstand von dcr Lli- 
keiiicrnachc (24) bcfindliche Vorcilposilion drcidimen- 
sional verfahrcn wird, und daB dcr Liikcllicrkopf (26) 
aus dcr Vorcilposilion durch Ansicucm cincr scnkrcchi 
/u dcr Liikcliicrnachc (24) ausgcrichlctcn T jnearcin- 
hcil (44) unicr Aufbringung des Ltikciis aufdic liiikci- 
lierflache (24) cindimensional in die Ltikclticrposilion 
verfahrcn wird. . 

23. Verfahrcn nach Anspntch 22, dadurch gckcnn- 
/x;ichncl, daB die Bcwegung des luikciiicrkopfs (26) in 
die lilikeiiicrposilion bcim Ansprcchcn cincs lilikcl- 
icnkoniaki mil dcr Hiikciticrnachc (24) scnsicrcndcn 
Konlaki sensors (82) umgekchrl wird. wobci dcr iiiaxi- 
malc Vcrlahrwcg den Vorcilabsiand um cinen vorgcgc- 
bcncn Bel rag iibcrsicigl. 



llicr/.u 2 Sciic(n) /cichnungcn 
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